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摘 要

为克服涡旋法不能精确预计物体附近小尺度流动结 构 的理 论 缺 陷
,

减 少 高

eR yn ol ds 数流动 N
一 s 方程差分解的困难

,

本文提出一种区域分解
、

杂交祸合 N 一 s

方程有限差分解及涡旋法的新的数值模型和理论方法
.

将流场分解为内外两区
,

在

靠近物体表面
、

范围为 0 ( R ) 的内区进行 N 一 s 方程有限差分解
,

外区作 L ag
r an g e -

E lu e : 涡旋法解
,

建立了分区流动的联结
、

祸合条件
,

给出了杂交辐合求解的数值计

算方法
.

用本方法作了 R。
~ 10

, ,

10
,

的圆柱绕流计算
,

考察了区域交界面位置变

化时解的稳定性
.

与全场 N 一 S 方程解及实验结果的比较表明本文方法 能精确预计

流动分离及近场流动的详细结构
,

并可有效地计算流动的总体特性
,

且比全场 N
一 s

方程解显著节省机时和计算量
.

关健词
: 杂交辐合数值模似

,

区域分解
, N 一 ” 方程有限差分

,

涡旋法
,

圆柱分离流

一
、

引 言

涡旋法 ( v M ) 与 N
一 S 方程有限差分法 ( N S F D M ) 是 目前数值模拟钝体分禽旋涡流动

的两种主要理论方 法
.

涡旋法能有效地预计非定常分离流动总体特性及远离涡面的演场
,
一

般说来它只是对涡量场离散而不是对整个速度场离散
,

因此计算比较节省
,

也可避免网格化带

来的问题
.

叠加有涡的随机走步的涡量方程算子分裂解结合 v lc 方法的应用
,

使涡量的粘

性耗散得到反映
,

且可观地将计算量 由 0 ( N
,

) 下降到 0 ( M l go
Z

M ) ( N 为涡数
,

M为网格点

数 )
.

但涡旋法固有的理论局限性使它不能精确地预计物体边界及涡面附近的流场
.

叠加随
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机走步方 法的精度正比于
一

共
,

因此从理论上讲要有 。 ( R 。
) 的涡数才能保证足够精度

,

计

丫 N

算量要非常大
,

而且流动的分离
,

物面涡量分布是对计算结果进行光滑化后得到的
,

给出的是

平均意义上的近似值
,

因而实际计算时精确程度不够
,

随机走步本质上只能模拟流体分子粘

性扩散
,

当高 R ey n ol ds 数时流动为湍流
,

这种模拟就失去了确定的含意
.

此外
,

涡旋法在应

用时都要 引人具有一定任意性的参数才能使结果与实验相符
.

另一方 面
,

N
一 S 方程有限差

分解在中等 R e
yn ol ds 数时可以给出十分精确的数值结果

,

但在高 R ey on ld s
数时一般需要

有 。 ( R 。
) 的网格点数才能精确地分辨出流动中量级为 。 (了丁 ) 的小尺度结构

.

这在 R e -

yn ol d。 数高达 10
’
一 1 0’ ,

甚至更高时是难以实现的
,

再加上对远下游流场的离散
,

对非定常周

期性流动特征的模拟就需更大的计算及储存量
.

此外
,

高 R e y on l ds 数分离流动 N
一

S 方程差

分解还有一些理论问题有待解决
.

基于上述两种理论方法的优点和存在的问题
,

本文将研究和提 出一种新的数值模型和理

论方法
,

即区域分解
、

杂交组合 N
一 s 方程有限差分和涡旋法方法

,

它既能对物面附近的小尺

度流动结构及涡量的生成和变化等给串精确的描述
,

又可对远离物体的大范围区域的流动及

流动的总体特性得到简便和准确的预计
,

并将显著地减少高 R ey on l ds 流动 N 一 S 方程差分解

的困难
.

作为初步应用
,

同时为了可利用较充分的已有结果对该方法做出详细的检验和对 比

分析
,

本文首先将此方法应用于中等 R ey on l ds 数圆柱绕流模拟
,

给出 R。
~ 10 。

,

1 0 0 0 两种情

况的计算结果
,

也进行全流场 N 一 S 方程数值解以及区域交界面位置改变对解的影响的分析

计算
.

对高 R ey on l ds 数流动及其它非定常来流情况的应用将在另文给出
,

那里内区流动解

将需采用高精度的不 同于本文的差分计算方法
.

二
、

理 论 方 法

1
.

区域分解及流动的 N S F D M
一

V M 杂交祸合解

将整个流场分解为靠近物体边界的内区 。 :

及以外的区域 。 2 ,

交界面为 I ,

如图 1 所示
.

内区为粘性流动
,

是流动发生分离
、

存在重要变形的区域
,

是涡量生成和初始传输和扩散区
.

范围为 。 (丫丁)
.

但为了能反映回流区中的复杂流动

结构
,

并计及近尾迹 中旋涡涡量减小对物体受力预计

有较大影 响这一事实
,

内区范围可扩大到 O ( R ) ( R 为

物体特征长度 )
.

它可视对流动细结构模拟的精度要

求和计算量而灵活决定
.

在 乌 内涡量及其它流场变

化 由 N 一 s 方程和关于流函数的 P io s s o n
方程及它们

相应的初边值条件确定
.

此时需要仔细确定交界面上

的涡量分布以求解内区的涡量方程
.

外区 口 2

中的流

动近似地假设为无粘位势流动
.

涡的传导用离散涡模

型及 v I C[ ”
方法计算

.

旋涡在运动过程中保持涡量守

恒
。

运动速度通过 P io s s
on 方程给出

.

内外区流动互

相藕合
、

联立求解
:
外区由跨过交界面的涡流量获得新生的离散涡

,

并作为求解外区涡运动的

初始条件 ;外区旋涡运动是由全流场的涡量分布
,

通过 P io s s
on 方程给出的流函数确定的 ; 内
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区 N一 s方程解交界面上的边界条件 。式 i,

户 将由交界面两边邻近的涡量插值给 出
,

可为

。 ,
( s ,

少) 一 艺 △ 〔o * ,

( l )
走= I一 1

其中 △叭 为在第 反层网格节点上的涡量形成的离散涡
,

经过一个时间步长运动后在交界面

上的分量
,

N为正整数
.

交界面上的流函数值 咖 由全流场的混量所决定的流函数取其邻近值

插值求得
.

在交界面上流动满足质量
、

动量
、

涡流量的通量守恒
.

`

2
.

内外区杂交
、

祸合计算方法

将内区及全流场分别用细 网格及粗网格划分
,

内区可同时有粗细两套网格
.

在已知第
”

时间步交界面上的变量后
,

通过求解涡量方程获得内区涡量分布 ;计算进人外区的新的离散涡

及原有外区涡的运动获得外区涡量分布 ; 由全场涡量分布通过求解 P io s s
on 方程获得流函数

及速度 ;确定交界面上的涡量
、

流函数及速度 ; 在内区求解 P io s s
on 方程获得流函数并计算速

度经
、

壁面涡量及作用力
.

如此重复进行得到流动解
.

3
.

数值解方法

( i) 内区流动控制方程及定解条件 考虑圆柱绕流
,

设流动变量
、

时间及坐标变量 。 ,

动
,

V
, 、 V 。 , : 及 r

分别以特征量 U J R
,

U 。 R
,

U 、 ,

R / U 。 及 R 无量纲化
.

为使物面附近 网

格加密引人下述对数坐标变换

才
r

一
“ X p ( “

二夸)
,

(口 ~ 2兀刀
,

流动 由物 理平面 (
; ,

的 转换到计算平面 (杏
,

: )
.

内区流动的控制方程及定解条件是

。 ” 二 己切
.

口
, , , 、 .

日
z , , \ 2

D
.

E
.

E 全 ~ 斗 一 i兰 ( U 。 ) 十 少
一

( V 切 、 ~
一
允

口t 己占
’ `

口刀
’ `

R e

/ 拼。
.

护功 、
几一丁

~

叶
,

吧~ 丁 一
二

\ d 夸
`

口刃
乙

/
-

少必

a 夸
2

( 2 )

( 3 a
)

一石毋

其 中 E ~ 4二 Z e x p ( 4砖 )
,

速度分量 )
。

口
2
动

十
~

苏 ,

~
口刀

-

u 一 夕少
d 刀

一 砂 v
r , v

一粤 一 扩 v 。
( v

r ,
v 。
为物理平面上的

0 雪

B
.

C g ~ 0 沙~ 0
。 一 一 生少

E 口夸
2

夸~ 夸
, `内 (夸

,

叻 给定
,

咖 (杏
, 刀 ) 给定 ;

,
.

c
.

, = o 价~ 一 Zs h ( 2二杏) 滋n ( 2二 ” )
,

。 (杏
, 刃 ) ~ 0

-

圆 住表面压力 p
、

粘性剪应力 几 及涡量分别可 由下述关系得到 :

( 3b )

、 .

产、 J产、 ,了

CJ份一,
内j矛l、了.、了

气、

4 己.

二 0 R e 口畜

4
l

—
日 J }咨= 0 -

R亡

!
即

,一|T击尸ù刃6一口
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田七

一 (会黝
。 ,

·

( 6 )

以李
。 u : 为参考量的圆柱阻力与横向力系数为

`

一 。 。 + ;。 1一 冬
,
{
`

(
2 , 。 一 夔

`

)
。 ` 2二 , ` ,

.

式 e J o \ O互 /夸= 0
( 7 )

( 2 ) 有限差分方程 对于中等 R ey
l l ol ds 数流动

,

本文将 K ell og g切 导出的修正的指

数型差分格式用于二维非定常流动并采用 A D I 方法在 杏
, 刃方向作交叉方向隐式 差 分

,

从

( 3a )式得下列 N
一 S 方程的差分方程 :

尽 色卫二二竺二 +

△ t

( U 。 )犷
+ , ,

, 一 ( U。
)梦
一 : ,

,

2△夸

十 丝生立吐止丛竺竺人经
鱼

2△刀

( s a
)

l必士卫匕 + 应亡生
丝
止丝鱼巴丛坦 + 述吵迎二卫鱼人巨

△了 2△杏 2△刀

( s b )

其中
(

a 。
)
` ,

, 一也玉兰五
; 。 。 。 t h

[《旦
鱼五些互 ; 。

1
,

* 一 1 ,

斗 L 斗 J

( s e
)

当 天一 1 , U l

一 U
,

△ l :

一 △乳 反~ 2
,

U Z

一 V
,

△12

一 △ ,
.

方程 ( 8) 中的符号
“
一

”

表示取

。 + 生 时间步值
.

2

( 3 a
)式中的 P io s s

on 方程用 S O R 方法求解
,

其格式为

沙片
,

~ 功久十

一
, / 1 , 。 , 、

〔时
+ ,

,

, + 功溉
, + 尸(诚 ,十 :

十 功华
:

)

十 (△畜)
, E “ o 、

.

, 一 2 ( 1 十 夕
2

)价尧, ]
,

( 9 )

其中 尽一 △打△” , a 为超松弛因子
,

取
a

~ 1
.

72 可获得较快收敛效果
.

采用上述方法和差分格式求解的一个原因是为了可直接利用作者已有的求解 N 一 s 方 程

的程序
.

一般说来 K ell og g 修正型指数差分格式具有 1一 2 阶精度
,

它有良好的稳定性
,

计

算量小且收敛速度快
.

没有网格 R e ” ol ds 数限制的优点
,

适合于中低 R e ” ol ds 数流动计

算 s[]
.

圆柱表面涡量
、

涡量梯度均采用二阶 L ag
r
an ge 插值公式计算

,

即

` .0j

一
、苏
一鲤

1

省垂严
,

( 10 )
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可 I, 一 诬万
、 一 。 田 , ·` 宁 ’ 田 ` ·

,一 功`
,

,人 ( 1 1 )

(3 ) 外区 L a g r a n ` e/ E u le r 涡旋法计算 在单位时间步长内
,

由通过交界面 I 上第

i 段面元 内 的涡流量转变为离散涡的强度
,

可近似表达为

△。 一
!

, 的 , U
·
` , 一

专
(苗 , 十 功 ,一 , ( U

·
, + U

·
,一 ,△ , △ , ,

( 1 2 )

u
。

为交界面上流体质点的法向速度
.

假设涡量以平均速度

U 一

合
( U , + U ,一 ,

,

V 一

合
( V , + V ,一 ,

从交界面上每个小弧段的中心流出
,

则经过

互( t + △ t
) 一 夸( , ,

i ) 十 跨
,

而

△`
后每个新生离散涡的位置为

, ( 不+ △ , , 一 ,

(
了 ,

, +

合卜
“ , ,

( 1 3 a
)

跨 一 上 u
.

△以E ,

如 一 工 v
.

△ t/ E
.

Z
( 1 3 b )

已在外区的离散涡运动用 vi C 方法计算
,

经过 △ t 后每个离散涡的位置为

杏(
t + △ t ) ~ 杏( t ) + 乡畜

,
, (

t + △ t
) ~ , ( t ) + 占: ;

跨 ~ U , ·

△ t/ E ,

如 一 V , ·

△ t/ E
.

U , , V ,
为旋涡运动速度分量

,

可用网格节点上的速度用面积加权插值求得
,

即

( 14 )

U , 一 艺
二。A , / A

, V , 一 艺 气 A * / A
,

( l , )

其中 权
,

入 为网格节点上的流动速度
,

可 由 oP iss on 方程求解
.

A 为网格面积
, A , 为第 交个

点涡在网格中所占的面积
。

强度为 r 的离散涡到达新位置后对应在网格节点上的涡量分布为

功 花 ~

_

二 丝生
E* zA

’ ( 1 6 )

本文计算中粗网格间距取为内区细网格间距的整数倍
.

在离散涡方法计算中尾涡环量衰

减对流体动力的影响表明 :.[] 处于近尾迹 ( 1 < r < 3 ) 中的涡的环量衰变对柱体阻力
、

横向

力的预计影响较大而远场旋涡涡量衰减的影响可以忽略
,

因此本文计算中内外区交界面位置

取在
r ,

~ 2一 3
。

三
、

计算结果及比较

1
.

R
。 ~ 10 0 解

对于 R。 ~ 10 0 的圆柱绕流解本文在计算平面上内外区取相同的网格间距
,

场 N
一

S 方程解结果比较
.

取 △夸一 .0 01
,

△ , ~ .0 01 67
.

即位于 3倍圆柱半径的径向位置
,

i一 18 的网格节点上
.

两区交界面为
, ,

~

以便与全流

3 的圆柱面
,

内区总网格
’

数 1 x J ~ 18 x

对应的物理平面域为 L O镇 , 《 .3 0 , 0 ( 口簇 2 二
.

内外区总 网 格 数 为 1 x J ~ 60 x

6 0

60

对应的物理平面域为 1
.

0 毛 , ( 43
.

0 , 0 ( 8 ( 2 , .

时间步长 △ , ~ 0
.

02
。

为进行分析比较
,

本文用相同差分方法和网格划分作全流场 N
一 s 方程差分解

,

又用本文所提出的方法计算了
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交界面位置取在
r, ~ 2 上的初期流动

.

计算得到了阻力
、

横向力
、

分离点
、

驻点
、

表面压力分

布
,

柱后对称轴上径 向速度分布
、

涡量分布
、

流线谱等物理量随时间的变化规律及旋祸脱落和

st 数
.

这些流动特征的一般变化规律与已有的 N 一 s 方程解相符
,

本文不再重复
.

表 1 给出了流动总体特性计算结果及其与实验测量和一些 N 一 S 方程数值解的比较
.

比

较表明平均阻力系数与 tS 数的计算值几乎与 R e l f团 及 R os h k o6[
,
的实验测量一致

。

平均分

离角计算值与 K a w a g ut i切
, J or d an

〔幻
及 T h 。 m an 91[ 等人的 N

一 s 方程数值解也很好相符或

表 1 圆柱绕流流动总体特性计算结果及比较

一
卜一一二一一!一二l 一一 }

- 一
~ -

二兰` -

卜一兰黑匕一
一岌不 ;二;

赢蕊- -

}
-

兰生竺l
~

竺兰卜二i二二兰
-

}

一
卜一二竺—一二逃兰二一J

一

上1 二生卜
一

兰兰
~

兰
-

卜
~

竺
一竺兰}一一竺生一

太亨全场 N 一 5 1
`

l
_ _ d _ _ , _

l
` . ,

!
一

’

方蓉蔽谊解 1
` ”

“
’ ` ,

}
“ , ” ’ 。 ’ `

{
u “ 。

{
实验侧量 1

.

今3 6 ( R e l f [ , ]
)

1
.

6 0 1
.

0 0 ( w i s e l s b e r g e r L“ 1
)

0
.

16 0
.

2 13 ( R o s h k o L` ]
)

J o r d a n 〔8 ,

数值解

K a w a g u t i t , 1

数值解

T h o m a n L, 1

数值解

兰兰母州一进…一}
` , ,

’

, ` 。 ,

} {

很接近
.

分区杂交解与本文全场 N 一 S 方程解对流动总体特性的预计非常接近
.

图 2 是分离

点及后驻点的周期变化规律
.

就流场计算而

言
,

图 3 , 4 是表面涡量分布
、

分离点的变化

及其比较
.

计算表明在 eR ~ 10 0 时 由圆柱

表面产生的涡量大约经过 t ~ 1
.

36 后 扩 散

到分区交界面上
.

比较表明
,

本文结 果 与

e o l l i n :
和 D e n n i s u 0J N 一 s 方程数值解+ 分

一致
.

表 2 给出了分离点变化部分计算结果

的详细比较
。

从中可以看到本文分区杂交解

与具有相同差分方法全场 N
一 S 方程解以 及

分区交界面位置改变时三种情况的计算结果

彼此都非常接近
。

交界面位置变动时解是稳

30 0
.
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2 7 0
.

0 0 0
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.
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2 10
.

X() 0
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.
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.
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又又
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0
.

0 0 1 0
,

0 0 2 0
.
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.

0 0 40
.

0 0 50
.

0 0 60
.

0 0
.

t

图 2 圆柱上下分离点 ( A
l ,

成 )
、

后柱点 (人 )

的周期变化规律 ( cR ~ 1 0 0 )

定的
.

这三种情况下阻力的计算值也很一致
,

交界面位置的变动对阻力预计的影响可以忽略
。

图 , (
a

)
,

( b ) 是相隔约半个周期的流谱图
,

它们具有很好的周期性
.

eR 一 10 。 的区域分解

杂交解是在 H on ey w al l D P s s / , 2机上完成的
,

计算到
了一 60 时 C P U 时间为 1

.

h2
,

而相同

差分格式全场 N 一 s 方程解需 c P u 为 1
.

h9
,

后者所需机时为本文方法的 1
.

58 倍
.

2
.

R e 一 1 0 0 0 解

一 本文对于 R。 ~ 10 0 0 圆柱绕流的一个算例
,

在计算平面上内外区仍取为均匀网格
,

且
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夕
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栩 3 圆柱表面涡量分布及计算结果比较

(

—
为本文解

, … 为 C o l l i n s 和 D e n n i s

( R 。
~ 1 0 0 )

数值解 L , o , )

图 弓

( ▲为 本文解 ,

i 刀 .2 0 3刀

诊

分离点计算结果比较

—
为 c o l l i n s

和 D e n n i s 数值解 ` , . , )

表 2 分离点计算结果比较 ( R , ~ 1 0 0 )

了了了 分 离 点 卯卯

本本本文区域分解杂交解解 本文全场 N 一 S 方程解解

rrrrr z
= 333 r , ` 22222

000
。

,, 1 6 6
.

9 000 1 6 6
。

7555 1 6 6
.

8 888

111
。

000 1 3 3
。

3 222 1 33
.

5 333 1 3斗
。

1333

lll
。

,, 1 2 6
。

3 555 1 26
。

3 333 1 2 6
。

8今今

222
。

000 1 2 3
。

斗 111 12 3
。

4 222 1 2 3
。

3 111

222
。

,, 1 2 1
.

5 777 12 2
。

0 000 1 2 1
.

6 888

333
。

000 12 0
.

0 777 12 0
。

3 444 1 2 0
.

0 777

333
.

,, 11 9
。

3 333 1 19
。

峪555 1 19
。

3 999

斗斗
。

000 11 8
.

5 999 1 1 8
。

8666 11 8
。

6 111
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飞飞飞
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... , ...

图 5 圆柱绕流流谱

( ( a ) R 。 = 1 0 0 , r = 5 2
.

0 ; ( b ) R e 二 10 0 , r = 5 8
.

0 )

么若~ .0 0 0 5 , △” ~ .0 0 0 8 3
。

两区交界面位置为
r , ~ .3 0 的圆柱面

.

网格总数为 1 x J ~

tZ o x 12 0 ,

对应在物理平面上的流动区域为 L O 《 , 《 4 .3 0
,

。 《 O ( 2 ,
。

时 间 步 长 为

山 ~ .0 02
。

计算所得的一些流动总体特性及结果比较已列于表 1
.

比较表明阻力系数预计
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~ 0一卜勺

八八呱砂产
八八

~ ~ ~~~
2 4 0 06 08 ( )1 0 0

图 6阻力系数变化 ( R。 ~ 1 0 0 0)图 7横向力系数周期变化 ( R亡 ~ 1 0 0 0)

与J o rda n `J 8数值解及W ie se l sb e r ge r `川 测量值很接近
.

s t 数与J o rda n t 8 )
解很好相符

,

与

R o s

hk o[’ , 测量值近似相等
.

分离点计算值介于 J or d an 〔幻
解及 T h o m an 团 结果之间

,

比后者

在精度上更高
.

本文区域分解杂交解与全场 N
一 S 方程差分解预计了十分相近的 流动 总体 特

_
.

_
_

… 性
.

图 6一 8 是圆柱阻力系数
、

横向力系数及分离

货 20 。

图 8 圆柱上下分离点周期变化

( R e 二 10 0 0 )

点周期变化的计算结果
.

流动初期圆柱表面的涡量分布
、

分离点变化及

与 C o l l i n s
和 D e n n i s 「10) 解的比较分别列于图 9 和

图 4 中
.

两者对应结果十分接近
.

表 3 是分离点计

算的详细 比较
,

比较表明本文区域分解杂交解与相

同差分方法的全场 N 一 S 方程解相符得更好
.

图 10

是近尾流中圆柱对称轴上径向速度分布及随时间的

变化并与 T a P h uo
o L oc 钾 , 用高精度差分 格 式 的

N
一 s 方程数值解比较

,

本文方法正确地预计了这 种

流场速度分布
.

图 1 1(
a

)
,

( b ) 是相隔近一个周期

的流谱计算结果
,

两者具有很好的周期性
,

显示了分离涡旋流动的运动学特征
.

一一 1 1 1 1 . 1 1 1 1 . 毛 ` l 几 l 一一

娜娜
·

瓜
”
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”
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二二
.
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.
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幼40即一一ó

v 10 0 加 O 加 0

e’

图 , 圆柱表面涡 t 分布及计算结果比较

含 3 毛

图 10 圆柱后对称轴上径向速度变化及计算

结果比较 ( R , ~ 1 0 0 0 )

《
一

为本文解
,

( R 。 - 一0 0 0 )

为 C o l l i n s 和 D 。 。 n i s
数值解

t , . J
) (一一为本文解

, . 为 T a P b u o e L o c 数值解
[幼 )
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表 3分离点计算结果比较 (R, 。 10 0 0)
. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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图 11 圆柱绕流流谱

( ( a ) R君 二 10 0 0 , t 一 8 2
.

0 ; ( b ) R 亡 ”
一

10 0 0 , r = 9 2
.

0 )

本文对 cR ~ 1 0 0 0 的绕流作了另一种情况计算
,

内外区交界面在
r , ~ 2 上

.

内区为细

网格并有 △夸~ .0 0 0 2 5 , △刃 ~ .0 01 67
.

粗网格为 △夸~ .0 01
, △刀 ~ .0 0 1 6 7 计算也获得了

与已有的 N 一 s 方程解很接近的结果
.

因篇幅有限在此不再介绍
.

计算在 H on
e y w all D P s -

. / 5 2 机上进行
,

计算到
, ~ .4 0 时区域分解杂交解需 C P U 时间为 2

.

1
’ ,

而相 同差分方法的

全场 N 一 S 方程解需时 .2 8’
.

后者为本文方法的 L 33 倍
.

计算到
, 一 50 时本文方法所需

C P U 时间约为 2 小时
。

四
、

结 论

本文提出了区域分解杂交组合 N
一 s 方程差分解与涡旋法解的新的数值模型和理论方法

.

给出了中等 R ey n ol ds 数圆柱分离流计算结果
.

R君 ~ 1 00 和 10 0 0 的分离涡旋流动的数值计

算结果表明
,

本文方法能正确地给出诸如流动分离
、

表面涡量分布
、

尾流速度变化等物面附近

的流动详细结构特性
,

有效地计算出流动的周期变化
、

旋涡脱落
、

tS 数
、

阻力
、

横向力等流动总

体特性
.

计算结果与全流场的 N
一 S 方程差分解及实验测量值符合很好或很接近且节省计算

机 C P U 机时
.

本文数值模型和理论方法可进一步应用于高 R e y nO l ds 数流动和其它复杂非定常流动并
一

将会更显出其优越性
二 对高 R cy on ld s

数流动的数值模拟
,

分区解时需采用高阶精度的差分

格式和计算方法以获得具有满意的精确度的流动小尺度结构
.

毕中理工大学顾启扬同志参加本文部分计算工作
,

特此致谢
.
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