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摘要    介绍了对水下超声速气体射流的力学机制的实验研究. 在自行设计研制的实验

系统里, 高压空气通过缩放喷嘴(拉伐尔)喷入一个 3 维水槽中. 射流在不同的工况下运

行, 即过膨胀、适配和欠膨胀状态. 用一台 CCD 摄像机, 对射流流场进行了可视化. 实

验发现, 超声速气体射流在水中的喷射, 总是伴随着很强的流体振荡, 而这种振荡与射

流气相介质中的激波反馈现象有关. 对射流压力场进行了详细的测量, 证实了气相介质

中的激波反馈现象. 但是, 这里讲的激波反馈不同于超声速气体射流在开放大气空间中

释放时的声学反馈(声学反馈引起尖锐刺耳的声调). 它是这样一个过程：封闭在射流气

袋中的激波引起射流内部的大幅度的、周期性的压力脉动; 然后, 压力脉动引起射流振

荡, 包括大幅度气体膨胀现象的出现. 为了验证这种激波反馈现象, 我们对流场进行了

详细的压力测量. 设计了三种压力测量装置, 即浸没在水中的压力探头; 在喷管装置侧

壁上的压力测量; 在喷管装置前壁上的压力测量. 实现了对喷嘴下游、喷嘴附近以及喷

嘴上游的压力测量, 而且各压力测量结果体现了很好的一致性. 研究表明, 射流的每一

次振荡, 都引起一次压力的突然增加, 激波反馈的平均频率为 5~10 Hz. 
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在许多不同的工程技术领域里, 可以经常看到

水中气体射流的现象 , 例如 , 废水的曝气处理 [1~3], 

水下切割技术[4]以及水下运载器的喷气推进[5]等. 当

喷射速度较低时, 浸没气体射流通常变成气泡流, 这

一过程已能较好地被理论模型描述[6]. 贺小燕等人[7]

用 Level Set 方法, 对水下超声速气体射流进行了数

值计算. 然而, 正如施红辉等人[8]已指出的那样, 水

下超声速气体射流现象包含了许多复杂的力学机制, 

因此必须进行详细的研究以解明该流场.  

该问题曾在 20世纪 70年代在冶金领域被广泛地

研究过, 因为在给炼钢炉添加氧气和惰性气体时, 发

现了冶金炉风嘴耐火材料的严重侵蚀 . Hoefele 和

Brimacombe[9]用高速摄影和压力测量的方法 , 研究

了气体分别通过直线型和收缩-扩张型风嘴喷入液体

时的流场. 他们发现, 随着气体喷射压力的增加, 压

力脉动的频率在减少; 而频率减少的过程, 实际上伴

随着液体中的气体经历着从泡状流向射流的流型转

变. 于是他们提出了一个设想：可以通过增加喷射速

度的办法, 把气流吹离固体壁面, 从而减少风嘴侵蚀. 

基于 Hoefele 和 Brimacombe[9]的工作, Mori 等人[10]以

mailto:hhshi@zstu.edu.cn


中国科学: 物理学 力学 天文学   2010 年  第 40 卷  第 1 期 
 

93 

及Ozawa 和Mori[11]继续研究了优化风嘴运行的工作

条件. 他们发现, 当喷嘴出口的射流速度达到声速时, 

气体射流在水中和在水银中都实现了泡状流-射流的

转变. 他们也报道了随着射流速度的增加, 气泡敲击

频率减少的实验结果.  

在 1982 年, Aoki 等人[12]发表了一篇重要的论文, 

阐述了造成风嘴耐火材料侵蚀的主要原因, 是气体

射流沿主流方向反吹并且冲击风嘴的前表面. 他们

把这种射流反吹现象定义为“回击”, 他们发现它是

在射流发生颈缩后出现的. 根据 Aoki 等人[12]的思路, 

Taylor 等人[13]开展一项试验研究, 证明了 Ozawa 和

Mori 的结论[11], 即回击频率随着气体流量的增加而

减小, 是不正确的. 随后, Yang 等人[14]以及 Yang 和

Gustavsson[15]也研究了回击频率、气泡长大和相关的

风嘴侵蚀问题. 他们提出风嘴侵蚀机理的新解释：当

较小直径的气泡在固体表面上崩溃后, 空蚀出现并

造成了材料破坏. Wei 等人[16]在一个模拟水箱中, 比

较了旋转和非旋转气体射流的回击行为.  

尽管过去的研究者们对水下气体射流已经进行

了大量的研究[9~16], 但是许多流体力学问题还没有被

搞清楚. 例如, Aoki 等人[12]只试验了直通道的喷嘴, 

这意味着最大射流速度只能达到声速. 根据我们近

来对水下超声速气体射流的研究, 已经发现无论射

流处于欠膨胀、完全膨胀还是过膨胀, “回击”都会出

现[17,18]. 我们认为, “回击”仅仅是一个对事件表象的

描述, 它并没有涉及到流场的物理实质, 因此有必要

从空气动力学和流体力学的观点来研究这个问题 . 

空气动力学的知识告诉我们, 在超声速气流中扰动

是不会向上游传播的. 另一方面, 当超声速气体射流

喷入空气中时, 所谓的“声学反馈”现象[19,20]也是人们

所熟知的. “声学反馈”是由于声波沿着射流剪切层

(亚声速)逆流传播回喷嘴造成的, 这个反馈是尖锐刺

耳声调的来源. 而声波的产生, 来自激波与射流边界

层、旋涡、温度或密度的不均匀处的相互作用[21]. Loth

和 Faeth[22]以及戚隆溪等人[23]对浸没欠膨胀气体射流

静压分布的测量结果表明, 射流内部存在一个影响

着射流膨胀的激波胞室结构. 同时, 水下超声速气体

射流是高度湍流和不稳定的 [24,25]. 当射流内的激波

遇到不稳定的气/液界面时, 激波将重新聚集其能量, 

然后反射回去并冲击喷嘴表面. 这个反射和冲击接

着引起了喷嘴表面上的气泡的迅速膨胀. 因此, “回

击”实际上是一种激波反馈现象.  

1  实验装置与方法 

图 1 示出了实验系统图. 它主要包括：空气压缩

机, 储气罐, 压力调节阀, 电磁阀, 透明水箱以及喷

嘴组件. 空气压缩机可以提供 3 MPa 压力的压缩空

气. 储气罐的容积为 0.8 m3, 它能在维持压缩空气压

力恒定的情况下, 保证 5 秒的工作时间. 压力调节阀

用于调节喷嘴组件的气体驻室内的滞止压力. 电磁

阀用于启动或关闭气体喷射. 水箱由透明有机玻璃

板制成, 长 280 cm, 宽 50 cm, 高 55 cm. 在实验中, 

喷嘴组件被浸没在水面下 15 cm 处, 水温为室温. 在

进行流场可视化时 , 一台 CCD 摄像机 (BASLER 

A602f type)被用于观察水下超声速气体射流的流动

行为, 光源是一台频闪灯. 为了详细测量流场的压力, 

设计了 3 种压力测量装置, 第 1 种是用压力探针排测

量在喷嘴出口下游处的水下超声速气体射流内的压

力; 第 2 种是喷嘴组件装置侧壁上的压力测量; 第 3

种是在组合喷嘴装置的前端面的压力测量. 这 3 种装

置的结构在下面介绍.  

图 2示出了静压测量探针排的结构. 三个探针等

间距地垂直拍成一排, 相邻探针间的距离为 1 cm, 探

针由 1.5 mm 直径的不锈钢管制成. 探针被安装在一 
 

 
 

图 1  水下超声速气体射流实验装置系统图 
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个铝合金支架的前端, 每一个探针与被安装在铝合

金支架后端的对应的压电电阻压力传感器(NS-2 型)

相联接. 探针具有尖锐的头部, 静压测孔被钻在离探

针头部 12 mm 距离的地方. 探针排被安装在一个三

维移动平台上, 可实现在沿下游方向不同位置处的

压力测量. 用该探针排, 可以同时测量射流中心、气/

水混合区以及水中的压力. 
 

 
 

图 2  静压测量探针排的结构 
(1) 静压探针; (2) 探针排支架; (3) 压力传感器; (4) 支撑体 

图 3是喷嘴组件的设计结构图. 喷嘴组件主要由

Laval 喷嘴(3)、外壳(2)和气体驻室(6)组成. 喷嘴组件

被固定在支撑板(7)上面, 在尾部的联接部(8)与压缩

空气的管线连接. 气体驻室的滞止压力, 由压电电容

压力传感器(1) (Setra 280E 型)监控, 传感器连接到一

台电压表上. 实验中, 所需的滞止压力通过操作压力

调节阀来实现(见图 1). 在喷嘴侧壁上, 有 2个测压孔

(4), 其中第 1 个测孔离喷嘴出口距离为 10 mm, 第 2

个测孔离喷嘴出口距离为 50 mm, 测压孔与压电电

阻传感器(5)相联. 用这个装置, 可以测出当激波反

馈发生后, 在喷嘴出口上游处的流体中诱导的压力

脉动. 本文中, 只给出从第 1 个测孔测量出的结果. 

图 4是组合喷嘴装置的设计图. 试验喷嘴被塞入 

 

 
 

图 3  喷嘴组件结构 
(1) 压电电容压力传感器; (2) 喷嘴外壳; (3) Laval 喷嘴; (4) 侧壁

上的压力测孔; (5) 压电电阻压力传感器; (6) 气体驻室; (7) 支撑 

板; (8) 高压气体接头 

 
图 4  组合喷嘴结构图 

(a) 截面图; (b) 前视图 
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一个法兰中, 在法兰上开有 6 个测压孔. 测孔 No. 1

和 2 距离喷嘴中心 7 mm, 测孔 No. 3 和 4 距离喷嘴中

心 17 mm, 测孔 No. 5 和 6 距离喷嘴中心 12 mm. 这 6

个测孔分别与 6 个压电电阻压力传感器相连接(NS-2

型). 这个装置被用来测量当激波反馈驱动射流反吹

回来的时候, 流体冲击喷嘴前壁面时的压力. Taylor

等人[13]曾经用过这个设计. 图 3 所示的设计, 具有能

随意更换喷嘴的优点, 因为这样可以满足对不同喷

射马赫数的要求. 试验了 2 套 Laval 喷嘴, 它们的喉

部直径分别为 4.3 和 5.4 mm. 表 1 给出了喷嘴的几何

尺寸, 表 2 给出了过膨胀、完全膨胀和欠膨胀的运行

条件. 
 
表 1  两套超声速喷嘴的几何尺寸 

喷嘴出口直径 (mm) 
序号 

喷嘴出口马赫数 
Ma 喉部直径 

4.3 mm 
喉部直径 
5.4 mm 

1 1.50 4.7 5.9 

2 1.75 5.1 6.4 

3 2.00 5.6 7.0 

 
表 2  三种运行工况的滞止压力 

滞止压力(×105 Pa) 马赫数 
Ma 过膨胀 完全膨胀 欠膨胀 

1.50 3.0121 3.7652 4.5182 

1.75 4.3953 5.4941 6.5930 

2.00 6.5481 8.1852 9.8222 
 

2  实验结果 

2.1  水下超声速气体射流的流动特性 

图 5 和 6 分别给出了从 Ma = 2.0 的喷嘴喷出的水

下完全膨胀和欠膨胀空气射流的影像. 该喷嘴的喉

部和出口直径分别为 4.3 和 5.6 mm. 在图 5(a)中, 射

流处于正常状态, 即射流核心被湍流边界层包围; 此

时射流形状基本服从相似率, 即射流直径沿下游方

向基本上呈线性增长. 但是, 在图 5(b)中可以看出射

流已开始膨胀, 然后射流逆流反吹, 在冲击喷嘴之后

造成了一个直径大于喷嘴装置外径(55 mm)的大气泡

环(见图 5(c)~(d)). 在图 6 所示的四个连续影像中, 射

流的突然膨胀和反向冲击喷嘴表面的过程可见于图

6(c)和(d). 实验表明 , 水下过膨胀空气射流的行为, 

与图 5 和 6 所示的相类似[18,26]. 

尽管 Aoki 等人[12]以及 Yang 和 Gustavsson[15]的 

 
 

图 5  水下完全膨胀空气射流的振荡(Ma = 2.0 喷嘴) 
相邻两幅照片间的时间间隔为 10 ms. 射流方向自左向右. 喷嘴装

置外径为 55 mm. (a) 起始阶段; (b) 10 ms 后; (c) 20 ms 后; (d) 30  

ms 后 

 

 
 

图 6  水下欠膨胀空气射流的振荡(Ma = 2.0 喷嘴) 
相邻两幅照片间的时间间隔为 10 ms. 射流方向自左向右. 喷嘴装

置外径为 55 mm. (a) 起始阶段; (b) 10 ms 后; (c) 20 ms 后; (d) 30  

ms 后 

 

高速摄影结果已表明, 对于最大速度可以达到气体

声速的水下高速气体射流, 总是伴随着射流膨胀和

所谓的“回击”现象, 图 5 和 6 的实验结果揭示了, 对

于水下超声速气体射流, 射流振荡和反向冲击表现

得更加明显, 而且有时在流场中起着主导作用. 这意

味着水下超声速气体射流不会比水下亚声速气体射

流更稳定, 这与 Chen 和 Richter[24]以及 Weiland 等  

人[25]的理论分析结果相反. 这个分歧说明了需要对
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水下气体射流的不稳定性机理给出新的解释. 事实

上, 超声速气体中有激波存在, 并且激波被封闭在气

/水边界里面 , 因为水/气边界的密度比达到了~103. 

射流边界在诸多因素的影响下, 例如湍流、气/液混

合、Kelvin-Helmholtz 不稳定性和 Richtmyer-Meshkov

不稳定性的影像, 是不稳定的, 因此会发生如 Aoki

等人[12]已观察到的射流颈缩. 当激波遇到缩小的边

界时, 会发生激波反射(可理解为反馈). 接着, 激波

反馈携带着气/液两相流向上游运动并冲击喷嘴表面. 

2.2  射流内的压力测量 

根据高速摄影的实验结果, 可以获得激波反馈

的频率为 f = 5 Hz[18,26]. 在不同的实验条件下, 这个

频率可以达到 f ≈ 10 Hz[27]. 现在, 我们分析图 7示出

的在射流下游处的、用图 2 所示的测量装置测得的静

压实验结果. 测量位置位于喷嘴出口下游 2 cm 处, 

射流是从 Ma = 1.5 马赫数的喷嘴中喷出的欠膨胀空

气射流. 图 7(a)~(c)分别给出了在射流中心的压力、 

在气/液混合区的压力、在水中的压力. 很明显, 静压

力沿着射流径向方向逐渐减小(图中的零压力代表大

气压力), 这个趋势与 Loth 和 Faeth[22]的测量结果相

一致.  

图 7(a)的压力信号包含了三个流体力学过程. 压

力范围在 0~18 kPa 的低幅高频压力, 是由射流湍流

引起的. 压力范围高于 30 kPa 的高幅低频压力大约

有 17 个峰值信号, 可以算出其频率为 f = 4.25 Hz. 因

此可以认为这个高压力是由激波反馈引起的. 压力

范围在 18~30 kPa 的中等幅度压力大约有 60 个峰值

信号, 可以算出其频率为 f = 15 Hz, 这个频率是激波

反馈频率的 3.52 倍. 根据我们最近的研究[27,28], 已发

现激波反馈在喷嘴表面造成一个大直径的气泡环之

前, 出现了较小膨胀幅度的射流胀鼓现象. 胀鼓的气

泡有时会接触喷嘴表面, 但它不会崩溃; 一般情况下, 

胀鼓气泡被迅速吹向下游. 一个激波反馈的出现, 通

常事先伴随着多次(个)射流胀鼓的出现. 胀鼓频率可

以达到反馈频率的 3 倍甚至更多. 所以, 图 7(a)中的

中等幅度压力是由射流胀鼓引起的.  

2.3  喷嘴侧壁上的压力测量 

图 8 给出了用图 3 所示的测量装置测得的, 在不

同运行条件下的, 从 Ma = 1.5 喷嘴喷出的超声速空气

射流在喷嘴上游位置诱导的压力. 当射流喷入开放 

 
 

图 7  在下游 2 cm 处的射流静压力 
水下欠膨胀空气射流(Ma = 1.5 喷嘴). (a) 1 号探针的压力信号; (b) 

2 号探针的压力信号; (c) 3 号探针的压力信号 
 

空气中时, 图 8(a)示出不能测得明显的压力脉动. 图

8(b)~(d)是当射流喷入水中时的测量结果. 通过比较

图 8(b)~(d)和图 7(a)中的压力幅值, 可知喷嘴侧壁上

的压力大大小于射流中心的压力. 很明显, 在欠膨

胀、完全膨胀和过膨胀的三种情况下, 都发现了射流

的周期性脉动(振荡). 图 9 比较了在喷嘴出口下游处

的射流中心的压力(1 cm 离开距离)和在喷嘴出口上

游处的喷嘴侧壁上的压力. 图 9(a)中压力值大于 30  
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图 8  在喷嘴侧壁上的上游压力 
在不同运行条件下的超声速空气射流(Ma = 1.5 喷嘴). (a) 空气中的完全膨胀空气射流; (c) 水中的完全膨胀空气射流; (b) 水中的欠膨胀

空气射流; (d) 水中的过膨胀空气射流 

 

 
 

图 9  上游和下游压力的比较 
水下欠膨胀空气射流(Ma = 1.5 喷嘴). (a) 在下游 1 cm 处的射流压

力; (b) 在喷嘴侧壁处的上游压力 
 

kPa 的 22 个压力峰值, 其频率为 f = 5.5, 完全对应着

在相同的时刻在图 9(b)中出现的压力峰值. 这充分证

明了上游的流体脉动是由于来自下游的激波反馈通

过流体冲击喷嘴前端面而造成的. 

2.4  在喷嘴前壁面上的压力测量 

用图 4所示的装置, 测量了不同喷嘴和不同射流

膨胀条件下的, 在组合喷嘴前端面的压力. 图 10 给

出了从 Ma = 2.0 马赫数喷嘴喷出的水下过膨胀空气

射流的 2 个例子, 其中图 10(a)是从 No.1 测孔测出的

压力, 图 10(b)是从 No.3 测孔测出的压力. 在图 10(a)

中, 压力值高于 25 kPa 的峰值数目有 16 个; 而在图

10(b)中, 压力值高于 25 kPa 的峰值数目有 17 个. 这

些测量提供了清楚的实验证据, 证明了激波反馈的

确驱动了流体逆流运动并冲击在喷嘴表面上; 而且, 

正是因为这种周期性的冲击, 才造成了在喷嘴表面

上以及喷嘴上游处的周期性压力脉动.  

应该注意到, 在喷嘴前端壁上的压力, 既高于射

流内部的压力, 也高于喷嘴侧壁上的压力. 其原因是

因为喷嘴前端壁上的测孔面对着冲击来流, 因此测

出的是流体全压而不是静压. 另一方面, 如果反馈携

带的冲击流体是液体 , 那么冲击压力就是“水锤压

力”P = ρCV[29], 这里ρ代表液体密度, C 代表液体声速, 

V 代表冲击速度. 这个压力值大大超过了单纯气体射

流造成的冲击压力.  
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图 10  喷嘴前壁面上的压力. 水下过膨胀空气射流(Ma = 2.0 喷嘴) 
(a) 来自 No.1 测孔的压力信号; (b) 来自 No.3 测孔的压力信号 

 

3  关于流场的讨论 

通过频谱分析, 得知本文研究的水下超声速气

体射流的机械能量, 主要分布在 0~500 Hz 的频率带

宽中[17,26]. 图 11 给出了一个典型的频谱. 我们发现, 

无论射流是处于欠膨胀、完全膨胀还是过膨胀状态, 

射流脉动(振荡)都出现了. 这个实验结果与最近公开

的美国海军的秘密研究报告的结果相一致[30]. 图 5和

6 中所示的、用 CCD 摄像机进行流场可视化时获得

的基本流型, 已经在二维水箱中进行的、水下水平和

垂直超声速气体射流的实验中得到了重现[31]. 
 

 
 

图 11  在下游 1 cm 处的射流静压力的频谱 
水下完全膨胀空气射流(Ma = 1.5 喷嘴) 

 

水下超声速气体射流的流型基本上可以分为两

种, 第一种是相对稳定的湍流射流, 射流直径沿下游

方向呈线性增长; 第二种是带有间歇性突然膨胀和

反向冲击喷嘴的不稳定的射流. Chen 和 Richter[24]以

及 Weiland 等人[25]的射流不稳定性分析, 实际上描述

的是第一种流型. 他们的模型较好地描述了当射流

经历了泡状流向射流转变之后, 水下超声速气体射

流比亚声速气体射流更加稳定. Aoki 等人[12]的对水

下声速气体射流的实验研究, 证实了第二种流型的

存在, 尽管与第二种流型相比第一种流型所经历的

时间要短许多. 这种流动现象曾经被称为“回击”. 虽

然对于是否应该将它描述为“激波反馈”还可能存在

争议, 但是这已经比忽略激波的作用的做法更加真

实了[32,33].  

无因次参数斯特鲁哈数 St 是描述流场不稳定性

的参数, 它的定义是 

 ,
j

fD
St

V
=  (1) 

这里 Vj 是射流速度, D 通常是射流直径或喷嘴出口直

径, f 是频率. Chen 等人[34]发现, 对于在开放空气中喷

射的完全膨胀的空气射流, 尖锐刺耳声调的斯特鲁

哈数的大小在 10−1 量级. 在他们的实验中, 最大声强

度大约是 120 dB, 等于 20 Pa. 由于本文实验的目     

的不是为了测量尖锐刺耳声调, 图 8(a)中的 2.5 kPa

的压力刻度设置得偏大, 因此测不出空气中的声学

反馈.  

马里兰大学的研究小组实施了水下推进发动机

的模型试验[35,36]. 将亚声速空气和氦气喷入水中, 他

们发现斯图鲁哈数在大小在 10−3~10−4 量级. 对于本

文研究的水下超声速气体射流, 可以算出 St 在 10−4

量级. 在气/水系统中获得的斯特鲁哈数, 比在气/气

系统中的斯特鲁哈数要小 2~3个数量级. 这意味着水

下气体射流振荡的机理, 不同于在气/气系统中的尖

锐刺耳声调的机理. 事实上, 因为水/气界面上的巨

大的密度差(~103 倍), 声波信号将无法从气相介质通
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过水/气边界传入水中, 而这个边界也不可能发展成

为速度超过水的声速的超声速剪切层. 液体的较大

的惯性衰减了气体射流的速度. 水下超声速气体射

流更像一个被水包围的“气袋”. 于是, 引入 Rayleigh- 

Plesset 方程[37] 

 ( )23 1 2 4
,

2
RR R p p Ri R R

σ μ
ρ
⎛ ⎞+ = − − −∞⎜ ⎟
⎝ ⎠

 (2) 

这里 R(t)是气泡的边界. pi 和 p∞分别是气泡内和无限

远处的压力, 它们可以是时间 t 的函数. σ, μ和ρ分别

是表面张力, 液体黏性和液体密度. 已知周期性的环

境压力 p∞的扰动, 能够造成气泡振荡[37]. 根据图 7

所示的压力测量结果, 得知气泡内的压力 pi 是非线

性振荡的, 这将肯定导致气泡的振荡, 而这正是引起

射流膨胀及其反向冲击的根源. 压力 pi 的振荡又来

源于激波的作用. 向气泡中连续供应可压缩性气体, 

最终将使得气泡爆裂.  

4  结论 

通过使用 CCD 摄像机、静压探针排、特殊设计

的喷嘴组件以及组合喷嘴装置, 详细研究了水下超

声速气体射流的力学机制. 在这些装置的辅助下, 比

较彻底地了解了射流内部压力脉动产生的原因, 还 

有流体冲击喷嘴表面和振荡压力向上游传播的过程. 

实验已经证实, 在水面上加与不加消波器, 对获得的

实验结果没有影响, 这与 Loth 和 Faeth[22]的测量结果

一致.   

对于水下超声速气体射流, 由于湍流、气/液混

合、Kelvin-Helmholtz 不稳定性、Richtmyer-Meshkov 

不稳定性的影响 [38], 射流的气 /液边界是不稳定的 . 

不稳定的结果之一是出现了射流的颈缩, 但是气体

的可压缩性又使得射流颈缩的部位发生小幅度的胀

鼓. 伴随着多次胀鼓, 被封闭在射流内的激波重新聚

集它们的能量. 然后, 这个能量的释放导致激波反射

和射流的整体膨胀. 激波的反馈又携带流体逆流冲

击喷嘴表面, 并在喷嘴表面上形成一个大的气泡环. 

源自于喷嘴出口下游位置的射流的脉动压力, 随着

射流反向冲击喷嘴表面, 被传播到了喷嘴出口上游

的位置. 上述过程将周期性地重复着.  

用“气袋”模型, 即被不可压缩流体包围的一个

可压缩的“气袋”, 能够较好地解释射流振荡的现象. 

激波和气体的可压缩性导致了气泡内的非线性振荡

压力, 所以, 气泡开始振荡. 因为可压缩性气体是被

连续地输入气泡中, 气泡内压力的增加最终导致气

泡爆裂, 然后下一个循环接着开始. 
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