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［摘　要 ］ 　介绍了ＥＢＺ260型悬臂式井下岩巷掘进机的主要特点�阐述了其系统组成和工作原

理。该机在岩巷掘进中能连续切割、装载和运输作业�提高了工作效率�性能稳定�截深大�可有效
降低作业过程中粉尘量�截割硬度系数ｆ≤12的煤或岩石。
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　　北方交通重工有限公司研制成功的ＥＢＺ260型
全岩重型掘进机�机重达到95ｔ�具有工作稳定性
好、采用低速截割、截深大、装机功率高等特点�
可大大提高岩巷掘进的推进速度和工作效率。
1　主要特点

ＥＢＺ260型悬臂式掘进机是集截煤、截岩、装
运和行走于一体的综合掘进设备。在井下巷道可截
割任意形状的断面�其最大截割高度为5∙2ｍ�最
大截割底宽为 6ｍ�最大有效截割断面面积为
31∙2ｍ2�移动机器可截割更宽的巷道。

该机在运动控制上采用电机与液压混合传动方

式�操作简便、可靠、运转平稳。机器配有内喷雾
及高压外喷雾系统�可有效抑制截割过程中产生的
粉尘。从而净化了环境�提高了工作环境的安全
性�保证了作业场所工作人员的身体健康。

该机可在坡度不大于 ±18°煤及岩巷中工作�
可以截割硬度系数 ｆ≤12煤或岩石。该机机身适
中�结构紧凑�适合大断面巷道掘进。

ＥＢＺ260型悬臂式掘进机主要技术参数见表1。
表1　主要技术性能参数

参数名称 数值 参数名称 数值

长×宽×高／ｍ 12∙25×3∙6×2 掘进最大高度／ｍ 5∙2
铲板宽／ｍ 3∙6 掘进最大底宽／ｍ 6
机器地隙／ｍｍ 220 接地比压／ＭＰａ 0∙18
重量／ｔ 95 系统压力／ＭＰａ 25

截割功率／ｋＷ 260 生产能力／（ｍ3·ｈ－1） 250
截割速度／（ｒ·ｍｉｎ－1） 41∙5／20∙75 装载能力／（ｍ3·ｈ－1） 260
总功率／ｋＷ 420

2　主要结构及工作原理

主要由截割部、本体部、行走部、铲板部、后

支撑、装运部及液压、电气、水系统等部分组成�
由液压执行元件和机械传动机构实现所规定的动

作。由于采用多液压缸驱动截割头�故既可实现硬
性直线截割�又可实现柔性的曲线截割�提高了工
作效率和工作效果。掘进机作业过程如图1所示。

（1） 截割部　主要由截割头组件、悬臂段、
截割减速机、截割电机组成。

图1　掘进机截割作业过程
截割头为圆锥台形�在截割头圆周上分布33

把镐形截齿�截齿座与截割头的连接结构设计成2
个平面进行焊接�保证了截齿座具有足够的焊接强
度。截割头通过花键套和2个 Ｍ36的高强度螺栓
与截割头轴相连。

截齿组件采用长寿命的直径38ｍｍ的镐形截
齿�锥凿式合金头�齿靴和齿套�破岩能力强。

截割头与截割臂之间设计环形密封结构�防止
石块进入该空间。

悬臂段位于减速机和截割头组件中间�通过截
割头轴进行传动。

截割电机与截割减速机通过定位销和 28个
Ｍ30的高强度螺栓相联。

（2） 本体部　由回转台、回转轴承及本体架
组成。本体架采用整体箱形焊接结构�主要结构件
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为加厚钢板。整个本体分为前�后两部分。
考虑运输条件�将本体设计成前后2部分并用

高强螺栓连接成一个整体。本体右侧通过高强度螺
栓联接液压系统的泵站�左侧联接液压系统的操纵
台�左、右侧下部分别装有行走部�在前面上部通
过回转台和油缸联接截割部�前面下部通过油缸和
销轴联接铲板�第1输送机从中间横穿�本体部后
面联接后支承部�本体与后支撑的连接采用底板加
挂钩的连接形式�保证本体该处具有足够强度。

本体前部设计有保护装置�一旦有大型石块进
入时可以报警或停机�以免大型石块进入后卡住。

（3） 行 走 部 　 主 要 由 定 量 液 压 马 达
（Ａ2ＦＥ180）、减速机 （Ｆ180－281）、履带链、张
紧轮组、张紧油缸、履带架等几部分组成。定量液
压马达通过减速机及驱动轮驱动履带链实现行走。
支重形式采用滑动摩擦式。驱动轮的结构采用双排
齿结构 （保证驱动轮齿具有足够的抗弯和抗压强
度 ）。履带张紧机构是由张紧轮组和张紧油缸组
成�履带的松紧程度靠张紧油缸推动张紧轮组调
节。张紧油缸为单作用形式�伸出后靠卡板锁定。
张紧油缸、卡板均在履带外侧安装�方便实用。克
服了张紧机构现场调整履带张紧度的繁琐程度。行
走减速机用高强度螺栓与履带架联接。履带架采用
挂钩形式与本体相联�用32个Ｍ36高强度螺栓紧
固在本体的两侧。

（4） 铲板部　采用双镜面大倾角�利于装料
和清底。由主铲板、侧铲板、铲板驱动装置、从动
轮装置等组成。主铲板的骨架采用厚板结构�保证
了主铲板具有足够的强度。通过两个低速大扭矩马
达直接驱动弧形三齿星轮�截割落料通过铲板装载
到第1输送机。驱动马达采用耐震动�大功率的瑞
典赫格隆马达 （ＣＡ5032）�保证无故障运行时间
10000ｈ （或采用英特姆ＩＴＭ1800Ｈ5）。

铲板宽度3∙6ｍ�主铲板、侧铲板用高强度螺
栓连结�紧固力矩1200Ｎ·ｍ�铲板在油缸作用下
可向上抬起350ｍｍ�向下卧底200ｍｍ。

铲板驱动装置是由2个 （或1个 ） 控制阀控
制左右液压马达�驱动弧形三齿星轮�并能够获得
均衡的流量�确保星轮在平稳一致的条件下工作�
提高工作效率�降低故障率。

（5） 后支撑　用来减少在截割时机体的振动�
提高工作稳定性并防止机体横向滑动�在后支撑支
架两边分别装有升降支撑器�利用油缸实现支撑。
后支撑支架用 Ｍ30的高强度螺栓与本体相联�后
支撑的后部与第2输送机联接。电控箱、泵站固定

在后支承支架上。
（6） 装运部　输送机位于机体中部�边双链

刮板式输送机。输送机分前溜槽、后溜槽。前、后
溜槽用Ｍ30高强度螺栓联接�2个 （或1个 ） 液
压马达直接驱动链轮�带动刮板链组实现物料运
输。驱动马达采用耐震动、大功率的瑞典赫格隆马
达 （ＣＡ5025）�保证无故障运行时间10000ｈ （或
采用英特姆ＩＡＭ700Ｈ3）。

张紧装置采用丝杠加弹簧缓冲的结构�对刮板
链的松紧程度进行调整。

（7） 液压系统　由油缸 （包括：截割头升降
油缸、截割头回转油缸、铲板油缸、后支承油缸、
履带张紧油缸 ）、马达 （包括：行走、星轮、第1
输送机、内喷雾马达 ）、操纵台、泵站以及相互联
接的配管等所组成。加设液压系统减震设计。

（8） 电气系统　具有漏电闭锁�液位检测�
瓦斯报警�遥控�防干涉和截割高低速自动切换等
功能。

（9） 水系统　分内、外喷雾水路。外来水经
一级过滤后分为2路：第1路经进水直接通往喷水
架�由雾状喷嘴喷出；第2路经二级过滤、减压、
冷却 （冷却液压系统用油 ） 再分为2路�一路经
截割电机 （冷却电机 ） 后喷出�另一分路经水泵
加压 （8ＭＰａ） 后�由截割头内喷出�起到冷却截
齿及灭尘作用。
3　结论

ＥＢＺ260掘进机集成了国际先进技术�能够实
现连续切割、装载、运输作业�且重量大�重心
低�大大提高了整机在作业过程中的稳定性�截割
速度低�而截深大�开采下来的煤岩粒度大�有效
降低了作业过程中的粉尘量。中间输送机采用平直
机构�龙门高�运输流畅。采用边双链结构、高强
度耐磨钢板�提高溜槽及刮板使用寿命�铲板镜面
双向大倾角�马达直接驱动星轮�提高了装料和清
底速度。
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